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江苏装盒并联机器人

生成日期: 2025-10-22

勃肯特并联机器人在电池极片分选应用,电池极片生产后，需要配合分选相机进行合格品的筛选工作，改造
前一般都需要人工或借助非标机构进行搬运分选工作。由于电池极片比较轻薄，极易损坏，造成传统分选工作
效率较低。更换机器人后，搬运分选工作效率提高，速度可以达到90片/min，可替代2-3名人工。24小时不停机
生产，同时搬运过程中极片品质可以得到有效保证。自动筛选,前端设备生产出的电池极片经过皮带线输送至分
选相机下进行合格品的自动筛选.机器人定位,然后经过勃肯特视觉系统进行拍照定位。上述两处拍照得到的信
息自动发送给机器人.机器人码垛,机器人根据收到的信息（是否合格品和位置角度信息），自动将合格品分拣
至合格品工位，将不合格品分拣至不合格品工位，完成分选堆垛工作。勃肯特机器人
并联机器人值得用户放心。江苏装盒并联机器人

勃肯特并联机器人在输液袋自动摆盘系统应用,此系统满足了自动上盘和自动摆盘的需求。适用
于100ml、250ml、500ml的非PVC输液袋摆盘。速度可以达到150包/分钟。即使抓取500ml输液袋，速度也
能达到100包/分钟.勃肯特并联机器人在注射器后道自动装箱系统应用,该系统广泛应用于医疗耗材的后道自动
化装箱，可以完成来料的整理、装箱、封箱等一系列动作，速度可以达到60板/分钟。勃肯特并联机器人可满足
药品的快速分拣、搬运及包装需求，同时有针对制药行业的纯净版机器人，符合GMP药品生产质量管理规范。
江苏装盒并联机器人快递行业并联机器人。

高速并联机器人的研究早追溯到Clavel博士于1985年发明的Delta机械手。该机械手主动臂由外转动副驱动，
从动臂为平行四边形结构，末端执行器可在工作空间内实现三维高速平动。而且，在静、动平台间加装两端带
有虎克铰链的可伸缩转轴，可实现末端执行器绕动平台所在平面法向的单自由度转动，从而完成对标的物的抓
放动作。值得一提的是，得益于电子及家电产业的拓展延伸，适用于小件作业生产、负载20kg以下的小型机器
人迎来了发展的春天。产品需求结构稳定从纵向来看，搬运/上下料/码垛、焊接、机械加工、喷涂等种类的机
器人仍是主流机型，市场研究部数据显示，2017年市场销量增速均明显加快。如果从机械结构看，多关节和并
联机器人市场销量皆实现40%以上的增长。可以说，工业机器人市场整体销售形势喜人，在高速增长的轨道上稳
步前行。

应用领域集中从横向来看，工业机器人应用领域主要集中在车辆/零部件制造、电子及家电、金属加工、食
品饮料等行业，约占工业机器人80%的市场。其中，车辆/零部件制造行业、电子及家电行业占比比较高。尤其
是去年以来，随着传统企业结构调整及拓展延伸，机器人在工业行业大展身手，在电子及家电行业表现尤为突
出，该领域的工业机器人需求量暴增。虽然冲劲很猛，但由于基数与车辆/零部件制造行业相差较大，因此并未
超过车辆/零部件制造行业的市场占有量。勃肯特(余姚)机器人技术有限公司为您提供 并联机器人服务，有需
要可以联系我司哦！

勃肯特并联机器人在汽车定位销插取应用案例,改造前为人工操作插销，效率低，同时无法做到精细定位。
更换成机器人自动插销后，效率从30个/分钟，提高到60个/分钟；机器人严格执行程序标准，插销后产品一致
性提高。实现对不合格产品的随时监测，不符合定位程序的，可以随时报警剔除，避免不合格产品进入后
段。24小时不停机生产，兼容多种不同机构形式，柔性切换。物料定位,汽车油底壳经过输送自动进行插销工位，
并自动进行工装定位。机器人理料,插销作业用到的销钉经过振动盘自动理料输送至待抓取工位，并保证后续连
续理料供料作业。插销作业,机器人根据之前示教好的固定点位，进行销钉抓取和插销作业。勃肯特(余姚)机器
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人技术有限公司 并联机器人服务获得众多用户的认可。江苏装盒并联机器人

仓储物流行业并联机器人。江苏装盒并联机器人

并联机器人技术、视觉识别技术、传送带追踪技术完美结合的成果，其在快速流水线作业中能够准确追踪
传送带的速度，通过视觉智能识别物体的位置、颜色、形状、尺寸等，并按照特定的要求进行装箱、分拣、排
列等工作，以其快速灵活的特点很大提高了企业生产线的效率，降低了企业的运营成本。并联机器人行业应
用**以前列技术打造优越产品以专业高效塑造品质服务。高速度：勃肯特机器人选用高响应的伺服驱动系统和
高度优化的传动结构，同时搭配了勃肯特自主研发的机器人控制系统，极大的提高了运动的速度和加速度。在
标准行程下，机器人工作节拍快可以达到500次/min，充分满足了高速生产的要求。大负载：勃肯特机器人负载
达到50KG,机器人可搬运50kg以上的物体.重复定位精度高：重复定位精度可以达到0.01mm,非常适合于高精
度的工作环节。模块化结构设计：机器人结构采用模块化设计，方便维护保养，快换抓取机构使产品线换型简
便快捷。江苏装盒并联机器人


